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Elektropneumatischer Stellungsregler Typ 3725

c Ex
certified

Anwendung

Einfachwirkender Stellungsregler zum Anbau an pneumatische Hub- und Drehstellventile.

Selbstabgleichend, automatische Anpassung an Ventil und Antrieb.

FihrungsgroBe 4 bis 20 mA
Hibe 5 bis 50 mm
Schwenkwinkel 24 bis 100°

Der Stellungsregler gewdhrleistet eine vorgegebene Zuord-
nung von Ventilstellung (Regelgrofie x) zum Stellsignal (Fih-
rungsgrofle w). Er vergleicht das Stellsignal einer Regel- oder
Steuereinrichtung mit dem Hub oder Drehwinkel eines Ventils
und liefert als Ausgangsgrofie y einen pneumatischen Stell-

druck.
Merkmale

e Einfacher Direktanbau an SAMSON-Antrieb Typ 3277
(120 bis 700 cm?, vgl. Bild 1)

¢ Anbau nach NAMUR, IEC 60534-6-1
e Schwenkantrieb-Anbau nach VDI/VDE 3845 (vgl. Bild 3)

* Anbau an Antrieb Typ 3372 der Ventilbaureihe V2001
(vgl. Bild 2)

e Einfache Bedienung mit Menifihrung iber drei kapazitive
Tasten

e Display in jeder Anbaulage durch umschaltbare Leserich-
tung gut ablesbar

* Variable, automatische Inbetriebsetzung

¢ Voreingestellte Parameter (nur vom Standard abweichen-
de Werte sind einzustellen)

¢ Netzausfallsichere Speicherung aller Parameter in nicht-

flichtigem, elektronischem Speicherbaustein (EEPROM)
e Aktivierbare Dichtschlief3funktion
e Standige Uberwachung des Nullpunkts
¢ Berihrungsloses Wegmesssystem

e Robust gegen Umwelteinflisse und Dampfschldge

Ausfihrung

- Vor Ort bedienbarer i/p-Stellungsregler mit Display,
Typ 3725-000, ohne Ex-Schutz

Typ 3725-110, Ex-Schutz nach ATEX, STCC

Typ 3725-113, Ex-Schutz nach GOST

Typ 3725-130, Ex-Schutz nach CSA

Bild 1: Typ 3725, Direktanbau
an Antrieb Typ 3277

Bild 3: Typ 3725, Anbau an Schwenkantrieb

nach VDI/VDE 3845

: e o
Bild 2: Typ 3725, Anbau an
Antrieb Typ 3372
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Wirkungsweise

Der elektropneumatische Stellungsregler Typ 3725 wird an
pneumatische Ventile angebaut und dient der Zuordnung von
Ventilstellung (Regelgrofie x) und Stellsignal (Fihrungsgro-
f3e w). Dabei wird das von einer Regel- oder Steuereinrich-
tung kommende elektrische Stellsignal mit dem Hub oder
Drehwinkel des Ventils verglichen und ein Stelldruck (Aus-
gongsgréBe y) ausgesteuert.

Der Stellungsregler besteht im Wesentlichen aus folgenden Be-

standteilen (vgl. Bild 4):
- Magnetoresistiver Sensor (2)

- Andlog arbeitender i/p-Wandler (¢)
mit nachgeschaltetem Luftleistungsverstarker (7)
- Elektronik mit Mikrocontroller (4)
Die Messung des Hubs oder Drehwinkels erfolgt Gber den Gu-

fBeren Abtasthebel, den berihrungsfreien magnetoresistiven
Sensor und die nachgeschaltete Elektronik.

Der Abtasthebel ist intern mit einem Magneten verbunden. So
wird Uber die Bewegung des Abtasthebels die Richtung des

Magnetfelds veréndert und Gber den Sensor (2) und die nach-

geschaltete Elektronik die aktuelle Antriebsstangenposition
oder der Drehwinkel ermittelt.

Die Antriebsstangenposition oder der Drehwinkel wird Gber
den AD-Wandler (3) zum Mikrocontroller (4) Gbertragen. Der
PD-Regler-Algorithmus im Mikrocontroller (4) vergleicht diesen
Istwert nach der AD-Wandlung mit dem Stellsignal von 4 bis
20 mA. Bei einer Regelabweichung wird die Ansteuerung des
i/p-Wandlers (6) so verdndert, dass der Antrieb des Ven-

tils (1) Gber den nachgeschalteten Luftleistungsverstdrker (7)
entsprechend be- oder entliftet wird. Die Zuluft versorgt den
pneumdtischen Lqueistungsverstdrker (7) und den Druckreg-
ler (8).

Bedienung

Fir die Bedienung wurde ein benutzerfreundliches Touch-Kon-
zept entwickelt: Der Stellungsregler wird Gber drei kapazitive
Tasten bedient. Dabei handelt es sich um berihrungsempfind-
liche Schaltflachen, mit denen sich die Menifihrung im Dis-
play stevern ldsst. Durch Berithren der beiden cuf3eren Tasten
werden Parameter gewdhlt und die gewiinschten Einstellungen
dann durch Berihren der mittleren Taste aktiviert.

Das Mend ist so strukturiert, dass alle Parameter hintereinan-
der in einer Ebene liegen und vor Ort eingesehen und ggf.
verdndert werden kénnen.

Die Anzeige erfolgt mit einem Display, dessen Darstellungs-
richtung um 180° gedreht werden kann.
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Bild 4: Schaltbild des Stellungsreglers Typ 3725
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Tabelle 1: Technische Daten

Stellungsregler Typ 3725

Hub (einstellbar)

Direktanbau an Typ 3277: 5 bis 30 mm
Direktanbau an Typ 2780-2: 6/12/15 mm
Anbau an Antrieb Typ 3372: 15/30 mm
Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR): 5 bis 50 mm
Anbau an Schwenkantriebe: 24 bis 100°

Fishrungsgrofie w (verpolsicher)

Zerstorgrenze

Signalbereich 4 bis 20 mA - 2-Leitergerdt, Split-Range-Bereich 4 bis 11,9 mA und 12,1 bis 20 mA

+33V

Mindeststrom

3,8 mA

Birdenspannung

max. 6,3 V (entspricht 315 Q bei 20 mA)

Hilfsenergie
Luftqualitdt gem. 1SO 8573-1

Zuluft: 1,4 bis 7 bar (20 bis 105 psi), )
max. Teilchengrofie und -dichte: Klasse 4, Olgehalt: Klasse 3, Drucktaupunkt: Klasse 3
bzw. mindestens 10 K unter der niedrigsten zu erwartenden Umgebungstemperatur

Stelldruck (Ausgang)

0 bar bis Zuluftdruck, per Software auf ca. 2,3 bar begrenzbar

Kennlinie Auswahl: 3 Hubkennlinien, 9 Kennlinien fiir Drehwinkel
Hysterese <0,3%
Ansprechempfindlichkeit <0,1%

Laufzeit

Nur fir Antriebe, mit denen sich eine Initialisierungszeit > 0,5 s ergibt 1.

Bewegungsrichtung

w/x umkehrbar

Antrieb entliften

Luftverbrauch <100 |./h bei Zuluftdruck bis 6 bar und bei Stelldruck 0,6 bar
Luftlieferung
Antrieb beliften bei Ap =6 bar: 8,5m3/h, bei Ap=1,4bar: 3,0 m3/h, Kymae 20 °C) = 0,09

bei Ap =6 bar: 14,0 m 3/h, bei Ap =1,4 bar: 4,5m3/h, Kymaxl20 °C) = 0,15

Zuldssige Umgebungstemperatur

-20 bis +80 °C
-25 bis +80 °C mit Kabelverschraubung Metall
Bei Ex-Gerdten gelten zusdtzlich die Grenzen der Priifbescheinigungen.

Sicherheit

Einflisse Temperatur:  <0,15 %/10 K
Rutteleinfluss: < 0,25 % bis 2000 Hz und 4 g nach IEC 770
Hilfsenergie:  keine

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Anforderungen nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 und NE 21 werden erfillt.

Explosionsschutz 2

Eigensicherheit: ATEX, STCC, CSA, GOST

Schutzart

IP 66

Konformitéit

Ce -l

Werkstoffe
Gehduse Polyphtalamid (PPA)
Deckel Polycarbonat (PC) 2

AuBenliegende Teile

Korrosionsfester Stahl 1.4571 und 1.4301

Kabelverschraubung Polyamid (PA), schwarz, M20 x 1,5
Entliftung Hart-Polyethylen (PE-HD)
Gewicht ca. 0,5 kg

11 Bei schnelleren Antrieben eine Volumendrossel verwenden, da die Initialisierung sonst abbricht.
2 Einzelheiten zu den Ex-Schutz-Zulassungen vgl. Tabelle 2, Seite 4.

3 Makrolon®
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Artikelcode

Stellungsregler Typ3725- x x x 0 0 O O x O
mit Display und Autotune, Fishrungsgréfe 4 bis 20 mA
Ex-Schutz !
ohne 0 0 O
ATEX 112 GExiallC T4 Gb 1 0
CCC Ex Exiall T4 Gb 1T 1 2
EAC 1Ex ia ICT4 Gb X 1 1 3
TRCMU 1055 112 GExialICT4Gb 1 1 6
Ex ia lIC T4; Class |, Zone 0, AEx ia IIC T4;
CSA c/us Class I, Div. 1, Groups A, B, C&D 130
Schiffsklassifikationszulassung
ohne 0
Bureau Veritas Certification 1
11 Einzelheiten zu den Ex-Schutz-Zulassungen vgl. Tabelle 2
Tabelle 2: Zusammenstellung der erteilten Ex-Schutz-Zulassungen
Typ Zulassung Zindschutzart
Nummer PTB 11 ATEX 2020 X .
3725-1000 ATEX Datum 25022019 Il 2 G ExiallCT4 Gb
Nummer 2021322307003871
3725-112 CCC Ex Datum 05.04.2021 Exia ll T4 Gb
giltigbis  04.04.2026
Nummer RU C-DE.
HA65.8.00510/20 .
3725-113 EAC Datum 18.03.2020 1Ex ia IC T4 Gb X
gultig bis 18.03.2025
Nummer ZETC/35/2021
3725-116 TR CMU 1055 Datum 26.07.2021 II2GExiallCT4Gb
giltigbis  25.07.2024
Nummer 2703735 X Ex ia ICT4;
3725-130 CSA c/us Datum 03.06.2014 Class I, Zone 0, AEx ia IIC T4;
Class |, Div. 1, Groups A, B, C&D
Tabelle 3: Schiffsklassifikationszulassung
Nummer 46564/B0 BV.pdf
BV Type Approval Certificate Datum 11.01.2022
giltig bis 11.01.2027

Anbau des Stellungsreglers

Der i/p-Stellungsregler Typ 3725 kann mit einem Verbin-
dungsblock direkt an den Antrieb Typ 3277 montiert werden.
Bei dem Antrieb Typ 3277-5 (120 cm?) wird der Stelldruck
durch eine interne Bohrung im Antriebsjoch auf den Antrieb
gefihrt.

Bei den Antrieben mit Sicherheitsstellung ,Antriebsstange
durch Federkraft einfahrend” und Antriebsflachen ab 240 cm?
wird der Stelldruck durch eine Guf3ere Rohrverbindung in den
Antrieb geleitet.

Bestelltext

Stellungsregler Typ 3725
Anbau
Direktanbau an Typ 3277 (ohne pneum. Anschlussleiste)
Direktanbau an Antrieb Typ 3277 (120 bis 700 cm?)
Anbau nach NAMUR, IEC 60534-6-1
Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845
Anbau an Schwenkantrieb Typ 3278 (160/320 cm?)
pneumatische Anschlussleiste
G Va oder V4 NPT
Manometer (bis max. 6 bar)
mit oder ohne
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MaBe in mm

108 14

87

157,5

| 21 25
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Technische Anderungen vorbehalten.
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